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高精度高转速行星式减速机                                 系列

APEX是全球最具影响力高精密行星齿轮减速机和齿轮齿条制造厂商之一。我们在台湾台中拥有8万平方

米，通过 ISO 9001 : 2008 质量管理体系认证的制造工厂，生产制造使用最新的精密机床、质量测试和检验设

备。对质量和精度的高要求，使我们能够批量生产出低于1弧分（1/60度）精度的高品质齿轮减速机，并具有

高度的一致性和可靠性。

基于三十多年积累的制造和营销经验，加上最高水平的技术生产能力，台灣精銳科技股份有限公司设计和

构建技术先进、高速、低齿隙的伺服用行星齿轮减速机、齿轮齿条等产品。 我们拥有超过6项的突破性专利技

术，以合理的价格为客户提供最佳的高精密产品。我们正在不断改进流程，寻找合适有效的方法，为客户提供

高难度应用的新的解决方案和开发新的产品。

我们以品质为日常运营重点 ，把控质量为己任，客户满意是我们的责任。

AD 系列订购代码

ADR 系列订购代码

ADS 系列订购代码

减速机型号

马 达

背隙
超精密背隙
精密背隙
标准背隙

马达型号
马达制造商及型号

减速比
单节
双节

选用范例

减速机型号

减速比
单节
双节

马 达

背隙
超精密背隙
精密背隙
标准背隙

马达型号
马达制造商及型号

选用范例

减速机型号

减速比
单节
双节

背隙
超精密背隙
精密背隙
标准背隙

输出轴型式选择
平滑直轴

附键直轴

马达型号
马达制造商及型号

马 达

选用范例

2019台湾精锐科技股份有限公司
台湾精锐科技股份有限公司保留所有技术细节、插图以及工程图画的修改权利，本型录之产品细节将
随未来发展及必要设变进行调整。最新产品咨询及变动，请洽询网站
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高精度高转速行星式减速机                                 系列

APEX是全球最具影响力高精密行星齿轮减速机和齿轮齿条制造厂商之一。我们在台湾台中拥有8万平方

米，通过 ISO 9001 : 2008 质量管理体系认证的制造工厂，生产制造使用最新的精密机床、质量测试和检验设

备。对质量和精度的高要求，使我们能够批量生产出低于1弧分（1/60度）精度的高品质齿轮减速机，并具有

高度的一致性和可靠性。

基于三十多年积累的制造和营销经验，加上最高水平的技术生产能力，台灣精銳科技股份有限公司设计和

构建技术先进、高速、低齿隙的伺服用行星齿轮减速机、齿轮齿条等产品。 我们拥有超过6项的突破性专利技

术，以合理的价格为客户提供最佳的高精密产品。我们正在不断改进流程，寻找合适有效的方法，为客户提供

高难度应用的新的解决方案和开发新的产品。

我们以品质为日常运营重点 ，把控质量为己任，客户满意是我们的责任。

AD 系列订购代码

ADR 系列订购代码

ADS 系列订购代码

减速机型号

马 达

背隙
超精密背隙
精密背隙
标准背隙

马达型号
马达制造商及型号

减速比
单节
双节

选用范例

减速机型号

减速比
单节
双节

马 达

背隙
超精密背隙
精密背隙
标准背隙

马达型号
马达制造商及型号

选用范例

减速机型号

减速比
单节
双节

背隙
超精密背隙
精密背隙
标准背隙

输出轴型式选择
平滑直轴

附键直轴

马达型号
马达制造商及型号

马 达

选用范例

2019台湾精锐科技股份有限公司
台湾精锐科技股份有限公司保留所有技术细节、插图以及工程图画的修改权利，本型录之产品细节将
随未来发展及必要设变进行调整。最新产品咨询及变动，请洽询网站



03

AD系列产品规格

高精度高转速行星式减速机                                 系列

减速机性能资料
规格 节数 减速比

额定输出力矩

急停力矩
额定输入转速
最大输入转速

超精密背隙

精密背隙

标准背隙

扭转刚性
容许侧倾力矩
容许轴向力

效率

重量

使用温度
润滑
防护等级
安装方向
噪音值

减速机转动惯量
规格 节数 减速比

转动惯量

3倍额定输出力矩

合成润滑油脂

任意方向

A . 减速比 ( i=N in / N out )
B . 最大输出力矩T 2B= 60 %  of  T 2NOT

C . 输出转速100 rpm时，作用于输出轴中心位置 
 

D . 噪音值以减速机减速比10（单节）或减速比100（双节）在转速为3000 rpm且无负载状态下
      测得，或在相应的额定输入速度下采用更大模型尺寸的数据作为参考。
      若在速比更低或转速更高的情况下，噪音值将会高出3~5 dB。
 

单位

法兰尺寸根据

尺寸

是公制标准马达连接板之尺寸，请上网点选“减速机选用”找出正确之尺寸。
减速比提供 可选 减速比提供 可选。

AD 系列尺寸（单节，减速比 i=4~10)
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AD系列产品规格

高精度高转速行星式减速机                                 系列

减速机性能资料
规格 节数 减速比

额定输出力矩

急停力矩
额定输入转速
最大输入转速

超精密背隙

精密背隙

标准背隙

扭转刚性
容许侧倾力矩
容许轴向力

效率

重量

使用温度
润滑
防护等级
安装方向
噪音值

减速机转动惯量
规格 节数 减速比

转动惯量

3倍额定输出力矩

合成润滑油脂

任意方向

A . 减速比 ( i=N in / N out )
B . 最大输出力矩T 2B= 60 %  of  T 2NOT

C . 输出转速100 rpm时，作用于输出轴中心位置 
 

D . 噪音值以减速机减速比10（单节）或减速比100（双节）在转速为3000 rpm且无负载状态下
      测得，或在相应的额定输入速度下采用更大模型尺寸的数据作为参考。
      若在速比更低或转速更高的情况下，噪音值将会高出3~5 dB。
 

单位

法兰尺寸根据

尺寸

是公制标准马达连接板之尺寸，请上网点选“减速机选用”找出正确之尺寸。
减速比提供 可选 减速比提供 可选。

AD 系列尺寸（单节，减速比 i=4~10)
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高精度高转速行星式减速机                                 系列

法兰尺寸根据

尺寸

单位

是公制标准马达连接板之尺寸，请上网点选“减速机选用”找出正确之尺寸。

AD 系列尺寸（双节，减速比 i=20~100)

法兰尺寸根据

尺寸

单位

是公制标准马达连接板之尺寸，请上网点选“减速机选用”找出正确之尺寸。

AD 系列尺寸（双节，减速比 i=16~91)
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高精度高转速行星式减速机                                 系列

法兰尺寸根据

尺寸

单位

是公制标准马达连接板之尺寸，请上网点选“减速机选用”找出正确之尺寸。

AD 系列尺寸（双节，减速比 i=20~100)

法兰尺寸根据

尺寸

单位

是公制标准马达连接板之尺寸，请上网点选“减速机选用”找出正确之尺寸。

AD 系列尺寸（双节，减速比 i=16~91)
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高精度高转速行星式减速机AD/ADR/ADS系列

减速机性能资料
规格 节数 减速比

3倍额定输出力矩

合成润滑油脂

任意方向

额定输出力矩

急停力矩
额定输入转速

最大输入转速

超精密背隙

精密背隙

标准背隙

扭转刚性
容许侧倾力矩
容许轴向力

效率

重量

使用温度
润滑
防护等级

安装方向
噪音值

规格 节数 减速比
减速机转动惯量

转动惯量

A . 减速比 ( i=N in / N out )
B . 最大输出力矩T 2B= 60 %  of  T 2NOT

C . 输出转速100 rpm时，作用于输出轴中心位置 
 

D . 噪音值以减速机减速比10（单节）或减速比100（双节）在转速为3000 rpm且无负载状态下
      测得，或在相应的额定输入速度下采用更大模型尺寸的数据作为参考。
      若在速比更低或转速更高的情况下，噪音值将会高出3~5 dB。
 

ADR系列产品规格

法兰尺寸根据

单位
尺寸

是公制标准马达连接板之尺寸，请上网点选“减速机选用”找出正确之尺寸。

ADR 系列尺寸（单节，减速比 i=4~20)
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高精度高转速行星式减速机AD/ADR/ADS系列

减速机性能资料
规格 节数 减速比

3倍额定输出力矩

合成润滑油脂

任意方向

额定输出力矩

急停力矩
额定输入转速

最大输入转速

超精密背隙

精密背隙

标准背隙

扭转刚性
容许侧倾力矩
容许轴向力

效率

重量

使用温度
润滑
防护等级

安装方向
噪音值

规格 节数 减速比
减速机转动惯量

转动惯量

A . 减速比 ( i=N in / N out )
B . 最大输出力矩T 2B= 60 %  of  T 2NOT

C . 输出转速100 rpm时，作用于输出轴中心位置 
 

D . 噪音值以减速机减速比10（单节）或减速比100（双节）在转速为3000 rpm且无负载状态下
      测得，或在相应的额定输入速度下采用更大模型尺寸的数据作为参考。
      若在速比更低或转速更高的情况下，噪音值将会高出3~5 dB。
 

ADR系列产品规格

法兰尺寸根据

单位
尺寸

是公制标准马达连接板之尺寸，请上网点选“减速机选用”找出正确之尺寸。

ADR 系列尺寸（单节，减速比 i=4~20)
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高精度高转速行星式减速机AD/ADR/ADS系列

法兰尺寸根据

单位
尺寸

是公制标准马达连接板之尺寸，请上网点选“减速机选用”找出正确之尺寸。

ADR 系列尺寸（双节，减速比 i=25~200)

减速机性能资料
规格 节数 减速比

额定输出力矩

急停力矩
额定输入转速
最大输入转速

超精密背隙

精密背隙

标准背隙

扭转刚性
容许侧倾力矩
容许轴向力

效率

重量

使用温度
润滑
防护等级
安装方向
噪音值

输入容许轴向力

输入容许径向力

转动惯量

规格 节数 减速比

A . 减速比 ( i=N in / N out )
B . 最大输出力矩T 2B= 60 %  of  T 2NOT

C . 输出转速100 rpm时，作用于输出轴中心位置 
 

D . 噪音值以减速机减速比10（单节）或减速比91（双节）在转速为3000 rpm且无负载状态下
      测得，或在相应的额定输入速度下采用更大模型尺寸的数据作为参考。
      若在速比更低或转速更高的情况下，噪音值将会高出3~5 dB。
 

3倍额定输出力矩

合成润滑油脂

任意方向

ADS系列产品规格
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高精度高转速行星式减速机AD/ADR/ADS系列

法兰尺寸根据

单位
尺寸

是公制标准马达连接板之尺寸，请上网点选“减速机选用”找出正确之尺寸。

ADR 系列尺寸（双节，减速比 i=25~200)

减速机性能资料
规格 节数 减速比

额定输出力矩

急停力矩
额定输入转速
最大输入转速

超精密背隙

精密背隙

标准背隙

扭转刚性
容许侧倾力矩
容许轴向力

效率

重量

使用温度
润滑
防护等级
安装方向
噪音值

输入容许轴向力

输入容许径向力

转动惯量

规格 节数 减速比

A . 减速比 ( i=N in / N out )
B . 最大输出力矩T 2B= 60 %  of  T 2NOT

C . 输出转速100 rpm时，作用于输出轴中心位置 
 

D . 噪音值以减速机减速比10（单节）或减速比91（双节）在转速为3000 rpm且无负载状态下
      测得，或在相应的额定输入速度下采用更大模型尺寸的数据作为参考。
      若在速比更低或转速更高的情况下，噪音值将会高出3~5 dB。
 

3倍额定输出力矩

合成润滑油脂

任意方向

ADS系列产品规格



11

高精度高转速行星式减速机                                 系列

法兰尺寸根据

轴型式 轴型式

单位
尺寸

ADS 系列尺寸（单节，减速比 i=4~10)

法兰尺寸根据

轴型式 轴型式

单位
尺寸

ADS 系列尺寸（双节，减速比 i=16~91)
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高精度高转速行星式减速机                                 系列

法兰尺寸根据

轴型式 轴型式

单位
尺寸

ADS 系列尺寸（单节，减速比 i=4~10)

法兰尺寸根据

轴型式 轴型式

单位
尺寸

ADS 系列尺寸（双节，减速比 i=16~91)
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高精度高转速行星式减速机                                 系列

单位

尺寸

输出轴尺寸 容许侧倾力矩 M2K

ADS减速机输出轴的容许径向力及轴向力

注意：输出转速100rpm时，作用于输出法兰位置。

容
许
径
向
力

F 1
rB

[N
]

施
力
于
轴
中
心
位
置

输出轴转速n1[rpm] 径向力施力位置X [mm]
*连续运转降低使用寿命二分之一

当径向力F1r施力不在轴中心位置时，越靠近减速机即X<1/2xL，所能承受
之容许径向力变大，越远离减速机即X>1/2xL时，所能承受之容许径向力
变小。
参照上图，依减速机规格及径向力施力位置，可以查出位置负荷系数Kb。

减速机输出轴所能承受之最大径向力及轴向力，端视内部支
撑轴承之设计，台湾广用减速机采用大尺寸的轴承及较大跨
距的设计，其能承受更大的径向及轴向负荷。

径向力
轴向力

位
置
负
荷
系
数
K

b

当径向力F1r施力于轴中心位置即 X=1/2 XL 时，所能承受之容许

径向力参照上图。
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高精度高转速行星式减速机                                 系列

单位

尺寸

输出轴尺寸 容许侧倾力矩 M2K

ADS减速机输出轴的容许径向力及轴向力

注意：输出转速100rpm时，作用于输出法兰位置。

容
许
径
向
力

F 1
rB

[N
]

施
力
于
轴
中
心
位
置

输出轴转速n1[rpm] 径向力施力位置X [mm]
*连续运转降低使用寿命二分之一

当径向力F1r施力不在轴中心位置时，越靠近减速机即X<1/2xL，所能承受
之容许径向力变大，越远离减速机即X>1/2xL时，所能承受之容许径向力
变小。
参照上图，依减速机规格及径向力施力位置，可以查出位置负荷系数Kb。

减速机输出轴所能承受之最大径向力及轴向力，端视内部支
撑轴承之设计，台湾广用减速机采用大尺寸的轴承及较大跨
距的设计，其能承受更大的径向及轴向负荷。

径向力
轴向力

位
置
负
荷
系
数
K

b

当径向力F1r施力于轴中心位置即 X=1/2 XL 时，所能承受之容许

径向力参照上图。
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减速机的选用
高精度高转速行星式减速机                                 系列

T2a
T2c
T2p

T2d

F2aa
F2ac
F2ap

F2ad

F2ra
F2rc
F2rp

F2rd

n2a

n2c

n2d

n2p

、
、
、

、

ta tc td tp
tcycle

、

选型开始

周期运转 连续运转

计算减速比 计算减速比

计算应用端所需平均
扭矩

计算应用端所需平均
扭矩

计算应用端所需平均
扭矩

选用较大
减速机

计算应用端所需平均转速
及减速机额定输出速度

选用较大马达并
选用较小减速比

计算减速机输出上所受之平均径向力
轴向力

计算减速机输出上所受之平均径向力
轴向力

选用较大减速机

选择所需的精度及输出轴型式

选型完成

周期运转之建议事项

最适当的应用惯量须符合以下公式

负载惯量
马达惯量

应用端运动模式

输出轴扭矩

输出轴承受
作用力

输出转速

时 间

下标说明 加速
减速

等速
停止

马达输出速度
实际应用速度

负载系数

周期次数 / 小时

马达最大输出扭矩

减速机运转效率

词汇表

急停力矩

最大加速力矩

空载力矩

额定输入转速

最大输入转速

背隙

扭转刚性

径向力与轴向力

效率

使用温度

防护等级

润滑

噪音值

转动惯量

启动力矩

反驱动力矩

此数据是在环境温度25℃与减速机输入转速3000rpm下测得。如果该减速机的额定输入转速n1N超过3000rpm，
则以该减速机的额定输入转速进行量测。

减速机输出端可承受的最大力矩。在使用寿命内，此类偶发状况不得超过1000次。

在周期运转（S5）条件下，减速机输出端在短时间内可承受的最大力矩。

减速机输出端在无负载下，克服减速机内部摩擦力的力矩。

减速机输入端在连续运转（S1）下，可容许的输入转速，此数值在环境温度25℃下测得，
实际运作时，箱体温度不得超过90℃。

减速机输入端在周期运转（S5）下，可容许的输入转速，此数值在环境温度25℃下测得，
实际运作时，箱体温度不得超过90℃。

背隙为减速机运作时，齿轮运转改变方向，
两齿之间最大的间隙，如图（一）所示，弧分
是量测背隙角度的单位，1弧分等于1/60度，
标示为

扭转刚性为力矩与扭转角度的比值
表示输出轴转动1弧分，需要多少的扭力，扭转
刚性可由迟滞曲线计算出来。

迟滞曲线：

双向增加力矩到最大加速力矩 并逐渐卸载
力矩，依照检测中力矩与扭转角度的变化可以得
到一条闭合的曲线，如图（二）：迟滞曲线所示，
从途中即可得知减速机的扭转刚性。

量测迟滞曲线时，先固定减速机输入轴，然后

减速机输出轴所能承受之最大径向力及轴向力，
视内部支撑轴承之设计。

更多的相关资料，请参考APEX网页。

减速机内部齿轮的齿和效率（不含摩擦）。

此温度为减速机箱体温度（非环境温度）。

国际防护标准（International Protection）以IP编码表示其防护能力
例：IP65；第一个数字表示防尘等级，第二个数字表示防水等级。

APEX使用合成润滑油，如有食品等级或低温的需求，请与APEX联络。

噪音值*会随着减速机的比数与转速而异。

转动惯量为物体保持本身转动状态的特性参数。

由输入端驱动减速机至开始转动的最小力矩，小尺寸与减速比比数较高的减速机启动力矩较低。

由输出端驱动减速机至开始转动的最小力矩，大尺寸与减速比比数较高的减速机需要较高的反
驱动力矩。

节圆

背隙
图

背隙

测试力矩

图

径向力
轴向力
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F2ra
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F2rp

F2rd

n2a

n2c
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n2p

、
、
、
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ta tc td tp
tcycle
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计算减速比 计算减速比

计算应用端所需平均
扭矩

计算应用端所需平均
扭矩

计算应用端所需平均
扭矩

选用较大
减速机

计算应用端所需平均转速
及减速机额定输出速度

选用较大马达并
选用较小减速比

计算减速机输出上所受之平均径向力
轴向力

计算减速机输出上所受之平均径向力
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选择所需的精度及输出轴型式
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周期运转之建议事项

最适当的应用惯量须符合以下公式

负载惯量
马达惯量

应用端运动模式

输出轴扭矩

输出轴承受
作用力

输出转速

时 间

下标说明 加速
减速

等速
停止

马达输出速度
实际应用速度

负载系数

周期次数 / 小时

马达最大输出扭矩

减速机运转效率

词汇表

急停力矩

最大加速力矩

空载力矩

额定输入转速

最大输入转速

背隙

扭转刚性

径向力与轴向力

效率

使用温度

防护等级

润滑

噪音值

转动惯量

启动力矩

反驱动力矩

此数据是在环境温度25℃与减速机输入转速3000rpm下测得。如果该减速机的额定输入转速n1N超过3000rpm，
则以该减速机的额定输入转速进行量测。

减速机输出端可承受的最大力矩。在使用寿命内，此类偶发状况不得超过1000次。

在周期运转（S5）条件下，减速机输出端在短时间内可承受的最大力矩。

减速机输出端在无负载下，克服减速机内部摩擦力的力矩。

减速机输入端在连续运转（S1）下，可容许的输入转速，此数值在环境温度25℃下测得，
实际运作时，箱体温度不得超过90℃。

减速机输入端在周期运转（S5）下，可容许的输入转速，此数值在环境温度25℃下测得，
实际运作时，箱体温度不得超过90℃。

背隙为减速机运作时，齿轮运转改变方向，
两齿之间最大的间隙，如图（一）所示，弧分
是量测背隙角度的单位，1弧分等于1/60度，
标示为

扭转刚性为力矩与扭转角度的比值
表示输出轴转动1弧分，需要多少的扭力，扭转
刚性可由迟滞曲线计算出来。

迟滞曲线：

双向增加力矩到最大加速力矩 并逐渐卸载
力矩，依照检测中力矩与扭转角度的变化可以得
到一条闭合的曲线，如图（二）：迟滞曲线所示，
从途中即可得知减速机的扭转刚性。

量测迟滞曲线时，先固定减速机输入轴，然后

减速机输出轴所能承受之最大径向力及轴向力，
视内部支撑轴承之设计。

更多的相关资料，请参考APEX网页。

减速机内部齿轮的齿和效率（不含摩擦）。

此温度为减速机箱体温度（非环境温度）。

国际防护标准（International Protection）以IP编码表示其防护能力
例：IP65；第一个数字表示防尘等级，第二个数字表示防水等级。

APEX使用合成润滑油，如有食品等级或低温的需求，请与APEX联络。

噪音值*会随着减速机的比数与转速而异。

转动惯量为物体保持本身转动状态的特性参数。

由输入端驱动减速机至开始转动的最小力矩，小尺寸与减速比比数较高的减速机启动力矩较低。

由输出端驱动减速机至开始转动的最小力矩，大尺寸与减速比比数较高的减速机需要较高的反
驱动力矩。

节圆
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图
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测试力矩
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径向力
轴向力
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